PRESSEINFORMATION


Dies ist eine Information der Alcatel SEL Dunkermotoren in Bonndorf
im November 2005 zur Messe SPS/IPC/Drives in Nürnberg

Anwendungsbereich bewährter Antriebe wesentlich erweitert

Digitale Regelung für 4-Quadranten-Betrieb in Kollektor-
Gleichstrommotoren integriert

Dunkermotoren in Bonndorf vereint erstmals die Vorteile kostengünstiger DC-Kollektormotoren mit den umfassenden Möglichkeiten zum Steuern und Regeln mit digitaler Elektronik. Auf der Messe SPS/IPC/Drives in Nürnberg präsentiert das Unternehmen die Motoren GR53 und GR63 in der Variante SI. Bei den Motoren ist eine digitale Regelungselektronik für 4-Quadranten-Betrieb angebaut. Die Elektronikfunktionalität wird bei Dunkermotoren als Firmware im Motor abgelegt. Dies ermöglicht, eine exakte Drehzahlregelung bei minimalem Verdrahtungsaufwand zu verwirklichen. Standardmäßig erfolgt die Drehzahlsollwertvorgabe über einen Analogspannungseingang von 0 bis +10 V. Zwei digitale Eingangssignale bestimmen die Drehrichtung links oder rechts, die Reglersperre und den Motorstillstand mit Haltemoment. An einem digitalen Ausgang stehen Informationen über Störungen von Motor oder Elektronik zur Verfügung. Zusätzlich gibt es einen Impuls-Ausgang mit 16 Impulsen pro Motorumdrehung. Als Option steht auch ein Ausgangssignal für die Drehrichtung zur Verfügung. Bei minimalem Aufwand an externer Beschaltung können somit die kompakten DC-Motoren beispielsweise überwacht positionieren. Um angepasste Bewegungen, insbesondere beim Positionieren, zu verwirklichen, lassen sich zwei unterschiedliche Geschwindigkeiten sowie die dazu gehörenden Beschleunigungs- und Bremsrampen ablegen. Diese können auch durch Teach-In vorgegeben werden. So vereinen die DC-Motoren GR53SI und GR63SI die Vorteile kompakter Bauweise, hoher Leistungsdichte und großer Robustheit konventioneller Gleichstrommotoren mit den Vorteilen aktueller digitaler Steuerungs- und Regelungstechnik. Davon profitieren Anwender in der industriellen Automatisierung, in der Gebäudeausrüstung, der Medizintechnik sowie beim Antreiben und Automatisieren von Verpackungs- und Abfüllanlagen. In diesen Anwendungen haben sich konventionelle, bürstenbehaftete DC-Motoren insbesondere wegen ihres mechanisch und elektrisch robusten Verhaltens und ihres wartungsfreien Betriebs über viele Jahre millionenfach bewährt.
Die DC-Motoren GR53SI leisten bei Nennspannungen von 12 bis 40 V 40 W bzw. 60 W, die DC-Motoren GR63SI 50 W bzw. 100 W. Je nach Ausführungen stehen Nenndrehmomente bis zu 17 Ncm beim GR53SI bzw. bis zu 29 Ncm beim GR63SI zur Verfügung. Die Anlaufdrehmomente erreichen bis 140 Ncm bzw. bis 210 Ncm. Selbstverständlich lassen sich die DC-Motoren mit integrierter Elektronik, wie alle anderen DC-Motoren aus Bonndorf, nach dem bewährten Baukastensystem mit einer Vielzahl an Planeten- und Schneckenradgetrieben, Drehgebern sowie Bremsen des Bonndorfer Herstellers kombinieren. So entstehen kostengünstig und zeitnah auf die jeweilige Anwendung sorgfältig abgestimmte, komplette Antriebspakete. Als Option entwickelt der Bonndorfer Hersteller bei ausreichendem Bedarf kundenspezifische Firmware-Versionen und mechanische Anpassungen.
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Vorteile vereint: Mit kostengünstigen, mechanisch und elektrisch gegen Überlast robusten, bürstenbehafteten  DC-Motoren lassen sich jetzt durch die integrierte Regelungselektronik für 4-Quadrantenbetrieb bei minimalem externem Verdrahtungs- und Programmieraufwand komplexe Bewegungsprofile realisieren
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